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Επειδή  η συνάρτηση g είναι περιττή, το 

 
x 0 x

x x 0
g t dt g(t)dt g(t)dt ... 0, ά ό ί 0.

 
             

Δ2. 
x x

a
έ K(x) f(t)dt g(t)dt


     . Εφαρμόζω θεώρημα Rolle για αυτήν και 

προκύπτει ότι υπάρχει ξ στο (α, β) ώστε  Κ΄(ξ)=0, από όπου αλλάζοντας πρόσημο 

και άκρα στο 2ο ολοκλήρωμα, προκύπτει το ζητούμενο. 
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